LA SUBSTITUTION CONCEPTUELLE

De la dégradation des sensations
dans I'étude de I'objectivation transitoire

a la mémoire de Micha et de Kity, et a Sacha etiéh@a

Raija Solatie

La perception indirecte nous conduit
a malentendre les véridicités existentielles
de notre temps indéfini.
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INTRODUCTION

La substitution est un phénoméne qui distinguegeaiguement I'activité humaine de l'activité
animale ; 'animal ne connait pas la substitutidon peut préciser que le rapport de I'étre humain
avec l'extérieur correspond au contact d’'une pergepndirecte avec ce qui le touche, tandis que
celui de I'animal signifie la perception qui estatite, fait qui lui enleve l'intérét a voir sépasédes
sensations en question. Le besoin de I'étre humiaintrer dans une sensation pour en sortir dans
une autre parle pour son envie de concevoir le m@ainme une construction, a la différence de
'animal qui s’intéresse a se prendre lui-méme pmamstruit dans ce qu'il percoit. Le résultat du
percu de I'étre humain correspond aux sensatiomséhates, tandis que celui d’'un animal aux
sensations ininterrompues.

La facon de I'étre humain de percevoir I'extérid@ameéne aux sensations qui correspondent au
rapport avec les objets ; la mise en contact aneabjet signifie la mise en relation avec soi-méme,
plus précisement la projection de 'objet sur I'meaintérieure. L'objet est concu comme actualisé
soit dans I'espace soit dans le temps, fait quisniait parler des sensations de spatialité ou des
sensations de temporalité. Les sensations quirgaed dans la mesure ou I'individu concoit I'objet
comme actualisé dans 'espace, s’ensuivent descisntle vision ou de palpation, tandis que les
sensations qui sont causées dans la mesure oprére pour actualisé dans le temps, résultent des
contacts d'audition ou d’olfaction.

Les objets pergus sont construits de proportidaproportionnalisation d’'un objet prouve le besoin
de lindividu de le voir comme une structure qutilet en relation avec son image intérieure. A
partir des structures des plus simples jusqu’aummctires les plus complexes, les sensations
individuelles sont mises en rapport avec les objeiis portent des proportions. En dehors des
proportions, I'objet est doté de fonctions : fooatid’'identification ou fonction de substitution. La
proportionnalisation de I'objet relative a l'inteteon entre la fonction d’identification et la fdran

de substitution, nous conduit a parler de I'objeation transitoire, c’est-a-dire de la transition.

L'objectif de la substitution est de régler la méide la perception ; autrement que I'animaltréé
humain a besoin d’intervenir dans ce qu’il congminme une structure. L’attachement aux objets
gu’il percoit par lintermédiaire des vibrationst surtout son intérét a les doter de fonctions,
'aménent a la dégradation des sensations, résdiltgghénoméne de la substitution. Sa facon de
concevoir le monde, soit comme actualisation désgosies soit comme celle des différences, le
distingue de l'animal qui se voit lui-méme commee wstructure indivisible. Le transfert d’'une
sensation a une autre prouve I'envie de I'étre harda s’attacher aux structures qui I'attirent pour
maitriser. Les sensations immeédiates, celles quiguent a l'activité animale, produisent leur
dégradation, et plus tard la destruction de l'igprction de 'activité humaine, question que nous
allons discuter dans les pages qui viennent.



| PARTIE : SENSATION

Les sensations résultent des contacts de perceptioe sensation est née dans un rapport avec
'objet que I'on trouve a I'extérieur. La sensatiest attachée a I'objet que I'on percoit comme
actualisé dans le temps ou dans I'espace. La panédpdividuelle décide de ce rapport qui définit
I'identification a I'objet ou bien la substitutiaiun autre a celui-ci. Que I'objet soit congu comme
actualisé dans le temps ou dans l'espace, l'ideatibn et la substitution sont effectuées par
lintermédiaire des contacts de perception, déteésiipar la mise en ceuvre de la capacité
sensorielle de chaque individu.

Les sensations de spatialité correspondent a ktach@ment & I'objet que I'on percoit comme
actualisé a l'intérieur de I'espace ; I'actualieatide I'objet comme entité existant hors du temps
définit sa projection superfiecielle sur 'imageérneure de chaque individu. La fagon d’insistar su
'existence de I'objet comme actualisé dans I'espaoutient la projection que I'on reléve pour
expliquer le rapport de l'individu avec lui-mémea Imise en relation de I'objet avec lI'image
découvre la superficie des sensations qui sontaeses des contacts de vision ou de palpation avec
ce qui existe.

Autrement que les sensations de spatialité, lesasiens de temporalité prouvent I'attachement a
I'objet que I'on concoit comme actualisé a I'iner du temps qui passe ; I'actualisation de I'objet
que l'on percoit comme existant hors de I'espa@dind sa projection profonde sur I'image de
lindividu. Son intérét a accentuer I'existencel@djet comme actualisé dans le temps, explique la
projection définissant un rapport moins superfidell'individu avec lui-méme. La profondeur des
sensations, qui sont causées dans des contactitidawou d’olfaction, est relevée par la mise en
relation de I'objet avec I'image intérieure de tlimidu.

Autrement que la spatialité et la temporalité, ifdinction entre 'identification et la substitutieest
définie par I'importance du rapport a l'instant ldeperception ; la perception primaire que sont la
vision ou l'audition, décide de I'identificationl'abjet, tandis que la perception secondaire que so
la palpation ou I'olfaction, explique la substitutid’'un autre a celui-ci. Pour préciser I'on pewéd
gue la sensation qui s'attache a I'objet qui dispds I'identification, est la premiére qui est @ée
linstant de la perception, tandis que la sensatjoin est attachée a l'objet disposant de la
substitution, est la seconde qui est causée au ntoteela perception. Les sensations sont donc
nées par couples, question dont allons parler dawggsli suit.

1.1. SPATIALITE

Les sensations qui sont attachées a I'objet congune actualisé dans I'espace, proviennent de la
perception spatiale ; la vision ou la palpation legent la facon de I'individu de percevoir le
monde dans les circonstances hors du temps que.plsdétachement a I'objet qu’il prend pour
entité d’'une actualisation a l'intérieur de I'espacorrespond a la mise en rapport avec I'image
intérieure définie de stabilité. Linflexibilité débjet tout autant que celle de I'endroit danguel



il se trouve, parlent pour I'envie de I'individu de concevoir lui-méme comme détaché du temps.
La vision, c’est-a-dire la perception qui décidd’akentification, et la palpation, autrement délle
qui explique la substitution, produisent des cosipi@aires qui définissent les sensations.

1.1.1. Vision

La vision provoque des sensations attachées a&t'abpcu comme percu a l'intérieur de I'espace ;
la stabilité de I'objet, plus précisement son ixifbdité, définit I'image que I'individu prend pouda
sienne. Sa facon de s’identifier a I'objet qu'ilrpat, parle pour son envie de disposer de la
perception primaire, celle qui décide ici de I'adisation de celui-la hors du temps qui passe. La
premiere sensation dans le couple correspond ataatoqui soutient l'identification a I'objet.
L'objet que I'on congoit comme un identifié, esbjaté sur I'image définissant le rapport individuel
avec ce qui existe.

L’une des perceptions primaires, c’est-a-direacvision, fait naitre la premiere des sensatioms da
le couple, plus précisement celle qui s’attache’ohjdt concu comme vu dans l'espace ;
l'identification a l'objet correspond a la premierentrée dans un couple de sensations.
L’attachement a I'objet pris pour existant hors wmps qui passe, explique Il'attention qui
provoqgue la premiere sensation. La stabilité dej&bque I'on percoit comme actualisé a l'intérieur
de I'espace, est prouvée par I'inflexibilité depkerception visuelle. L'acceptation de I'objet comme

identifié signifie sa réception dans le couple elesstions.

1.1.2. Palpation

De méme que la vision, la palpation produit desagons attachées a I'objet pris pour percu dans
'espace ; l'inflexibilité de I'objet explique leapport de I'individu avec I'image intérieure. Sgda

de concevoir I'objet ici comme un substitué, défiaidisposition de la perception secondaire, celle
qui est soutenue par son actualisation hors dugeqppasse. La sortie d’'une sensation et I'entrée
d'une autre dans le couple, signifient I'interantiqui est effectuée entre l'identification et la
substitution. La palpation, plus précisement laofacge I'individu de servir de la palpation pour
entrer dans un contact avec I'objet, correspond pefception secondaire dans un couple avec la
seconde sensation de celui-la.

L’entrée de la seconde sensation dans le coupldoest relative a la substitution de 'objet a un
autre ; les couples binaires expliquent l'interactentre I'identification et la substitution. Large

de la premiere sensation, c’est-a-dire I'actuabsatie la perception primaire, permet I'entrée é'un
autre, autrement dit I'actualisation de la pereaapsecondaire. Le couple binaire est constitué@ade |
premiere sensation qui est ici celle de visiondetla seconde sensation qui est ici celle de
palpation, en méme temps que la premiere sensatisaspond a I'actualisation de la perception
primaire et la seconde sensation a celle de laepgon secondaire.



1.2. TEMPORALITE

Autrement que les sensations qui proviennent dpelaeption spatiale, les sensations qui sont
attachées a I'objet concu comme percu hors dedsprésultent de la perception temporelle ;
l'audition ou l'olfaction correspondent a la facde l'individu de percevoir I'extérieur dans les
circonstances a l'intérieur du temps qui passemise en rapport avec I'image qu'il prend pour la
sienne, déduit de l'attachement d’'un objet qu’ihgoit comme entité d’une actualisation hors de
l'espace ; la flexibilité de la perception temptetxplique l'instabilité de I'objet que I'individu
prend soit pour un identifié soit pour un substitué

1.2.1. Audition

De méme que la vision, l'audition signifie la pgrtien primaire ; la premiére sensation dans le
couple permet l'identification a I'objet. Sa prdjen sur I'image conduit a la mise en rapport avec
'objet que I'individu concoit comme un identifiea flexibilité de I'objet que I'on prend pour
résultée de la perception auditive, décrit l'indtebque I'on reléve pour expliquer son actuaiisat
hors de I'espace. La facon de I'individu d’accentlgudition pour soutenir la premiére sensation
dans le couple, correspond a son envie de sewiam@me comme existant a l'intérieur du temps
qui passe.

L’'audition qui provoque des sensations attaché&ebget pris pour actualisé hors de I'espace,
expligue donc la premiéere sensation dans le coufderéception de I'objet comme un identifié
dévoile l'importance que l'on releve pour insisgrr I'identification a un objet qui soit congu
comme actualisé a I'intérieur du temps qui paskéentification a I'objet qui s’explique par la
perception temporelle, et plus précisement pardltaan, correspond a l'actualisation d’une
sensation définie de la perception primaire. L'éatd’'une sensation auditive dans le couple, et puis
sa sortie, permettent I'entrée d’'une autre quigdaitie aussi de la perception temporelle.

1.2.2. Olfaction

De méme que la palpation, I'olfaction produit dessations attachées a l'objet pris pour une
actualisation de la perception secondaire ; I'entté la premiére sensation, plus précisement celle
de l'audition, et puis aprés sa sortie, I'entréelalesseconde dans le couple, c’'est-a-dire celle de
I'olfaction, définissent linteraction entre ['idéfication et la substitution. La flexibilité de
I'olfaction en rapport avec l'audition explique facon de l'individu de concevoir I'objet comme
une entité existant a l'intérieur du temps qui padse couple binaire constitué des sensations
auditive et olfactive, correspond a l'interactiantre un identifié et un substitué, entre deux @bjet
interprétés comme entités actualisées hors dealdesp

Pour en finir avec la premiere partie nous pouwanss donner la table suivante :



TABLE DES COUPLES DE SENSATIONS

(1) Spatialité

IDENTIFICATION (PERCEPTION PRIMAIRE) :
vision (premiere sensation)

SUBSTITUTION (PERCEPTION SECONDAIRE) :
palpation (seconde sensation)

(2) Temporalité

IDENTIFICATION (PERCEPTION PRIMAIRE) :
audition (premiere sensation)

SUBSTITUTION (PERCEPTION SECONDAIRE) :
olfaction (seconde sensation)



Il PARTIE : OBJECTIVATION

Les sensations sont attachées a I'objet congu coautoalisé dans le temps ou dans I'espace ; la
vision et la palpation produisent des sensationspd#ialité, tandis que I'audition et |'olfactioresl
sensations de temporalité. Le couple de sensatjpmgst constitué de la premiére sensation, plus
précisement de la vision ou de l'audition, et deséeonde, c’est-a-dire de la palpation ou de
I'olfaction, explique l'interaction entre lidentdation et la substitution. L’'actualisation de la
perception primaire, autrement dit la vision eutigion, et de la perception secondaire, c’estra-di
la palpation et I'olfaction, correspond a cetteiaction entre un identifié et un substitué.

L’objet qui s’attache aux sensations, se consttaitproportions ; la combinaison des motifs de
proportions qui sont plus ou moins complexes, &éatila propriété de chaque objet. A partir des
combinaisons moins complexes jusqu’a celles qut pars complexes, les objets que sont donc
concret,abstrait animéetaction, sont relatifs a I'identification et la substiti. L'importance des
fonctions de chaque objet, que sont celle d’'idexatifion et celle de substitution, de méme que
limportance de la mise en rapport de I'une fonttavec I'autre, nous fait parler de I'objectivation
transitoire.

L’objectivation transitoire, ou plus précisementriansition des fonctions des objets signifie @os
détail le remplacement de la fonction d’identifioatd’un objet par la fonction de substitution d’'un
autre. Nous pouvons préciser que cette transitipliceie le remplacement d’'une combinaison des
motifs de proportions de la fonction d’identificatid’'un objet par celle des motifs de la fonctien d
substitution d’'un autre. La combinaison de la fanctd'identification de I'objet dans une phase
correspond a la combinaison de la fonction de #gubienh d’'un autre, fait qui nous améne a
discerner trois phases distinctes pour pécisejeativation transitoire.

2.1. PROPORTIONS

Les sensations s’attachent donc aux objets qui sonstruits de proportions ; les motifs de
proportions sont des unités qui sont relativesuless aux autres, fait qui nous fait parler plus
précisement de leur relativisation. Chaque objeddégni d’'une combinaison des motifs qui sont
ses constructifs pour le tenir en relation avecautre. A partir des structures moins complexes
jusqu’'a celles qui sont plus complexes, combinasida motifs, que somtomogénéitésimilitude
divergence diversité unipolaireet diversité réciproqueles fonctions de I'objet sont expliquées
pour soutenir leur objectivation transitoire.



2.1.1. Homogénéité

Dans I'homogénéité il s’agit des motifs qui ne spas séparés ; un motif est homogene avec lui-
méme, qui est relatif a celui-la. Quoiqu’ils neesti pas séparés, il s'agit des motifs qui donnent
recours a leur relativisation. La relativisation ces motifs est expliquée par la participation de
plusieurs unités a la proportionnalisation, ceagiiaussi la condition pour qu’il soit en questies
motifs qui sont relatifs. L’homogénéité est donadée sur la relativisation des motifs qui sont
homogenes et non-séparés, mais qui sont tout argtaiifs pour qu’ils puissent actualiser le
rapport de proportionnalisation.

La relativisation des motifs, qui ne sont pas sépgoeut s’actualiser a I'inverse ; comme les motif
sont homogenes, 'une unité peut prendre la placéadtre, et vice-versa. L’homogénénéité des
motifs correspond donc au rapport de deux unit@ésséparées, qui sont remplacables. De cela I'on
peut conclure que le motif qui est relatif & luirm& ne peut étre remplacé par un troisieme,
puisqu’il peut étre homogéne seulement avec un keuhéme. L’'on peut dire encore que
’lhomogénéité est une combinaison, qui n'est pdgfinie, c’est-a-dire qu’'un motif est relatif & un
nombre déterminé de motifs a condition qu’ils sblemmogenes et non-sépareés les deux.

L’homogénéité correspond donc a la combinaisondmsicomplexe de I'objet ; un seul motif est
relatif a lui-méme, qui n’est pas séparé de céluiais qui est homogéne avec un motif qu’il peut
remplacer, mais qui ne peut étre remplacé lui-mganein troisieme. La relativisation de ces motifs
n'est pourtant pas évitée, puisque la combinaisen dbjet est conditionnée par la participation de
plus d’'une seule unité a la proportionnalisatiofmomogénéité est pourtant la moins complexe des
cing combinaisons.

s\ 7

1. le plus grand par rappport a lui-méme (homogtngil<>1)

2.1.2. Similitude

Autrement que dans le cas de ’homogénéité, lesfsmmii sont similaires, sont aussi séparés ; ces
motifs qui sont relatifs, se trouvent en rapportsdeilitude, conditionné par la participation d’une
unité avec plusieurs a la proportionnalisation separation des motifs nous conduit a parler d’une
combinaison plus complexe, d’'une telle qui soitirdéfpar le remplacement d’'un motif par un
troisieme. Un motif qui est similaire avec un aufreut I'étre aussi avec un troisiéme, c’est-a-dire
gu’il lui est possible d’étre similaire avec un nama indéfini d’unités similaires.

La similitude des motifs explique donc la tendadeel’objet a s’éloigner de I’homogénéité ; la
combinaison d'un objet, qui est définie par la icgration des motifs séparés a la
proportionnalisation, fait écarter celle d'un auta®ec les motifs non-séparés. Les motifs
homogenes qui ne sont pas séparés, ne touchersugasiotifs similaires qui sont séparés. Le
contact d'un motif avec un autre, qui peut étre plaré par un nombre indéfini de motifs, a
condition gu’ils soient tous similiares, correspoada relativisation des motifs flexibles d’'une
combinaison de I'objet.
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Quoigu’ils soient séparés, les motifs similaires ressemblent, et quoiqu’ils ne soient pas
homogenes, leur relativisation est expliguée par ressemblance partielle qui existe entre les
motifs séparés ; cette ressemblance des motifsgbetonc au motif qui soit relatif aux autres,

d’étre remplacé aussi par ceux-ci. La flexibilitésdmotifs similaires, qui est définie par la

participation des motifs non-homogénes a la progamglisation, correspond a la relativisation des
unités qui soient toutes remplacables.

2. le plus grand par rapport au plus grand (sinutie) (1<>2)

2.1.3. Divergence

Autrement que dans le cas de 'homogénéité et deniditude, dans la divergence il s’agit des
motifs qui ne se ressemblent pas ; un seul matifedatif & un autre qui est divergent ce celui-ci.
Cette divergence qui existe entre les motifs nausree a parler d’une séparation compléte des
unités. Le motif qui n'est ni homogéne avec lui-n@ém similaire avec un autre, prouve un
détachement de celui qui lui est relatif. De méme ce détachement, le remplacement de certains
motifs, qui est tout autant possible, est expligaé la flexibilité des motifs qui donnent recours a
leur relativisation.

La flexibilité des motifs divergents permet le rdagement d’un seul motif par un autre, qui soit
divergent de celui-ci, tout autant que le remplasainde cet autre par un troisieme, mais autrement
gue dans le cas de la similitude, un seul motiedjent n'est pas remplacable par un troisieme
parce qu’il s'agit des motifs qui ne sont pas sands. Le remplacement mutuel des motifs
similaires est donc possible grace a leur ressamoblaandis que celui des motifs divergents ne
I'est pas a cause de leur séparation qui est caenpla flexibilité des motifs divergents est donc
fondée sur le remplacement de I'autre motif panambre indéfini des motifs, qui soient divergent
du seul motif et de lui-méme, mais sur un remplaggndu seul motif par un nombre indéfini des
motifs, qui soient divergents seulement de celui-la

La combinaison avec les motifs divergents est engbus complexe que celle avec les motifs
similaires ; la séparation des motifs similaires parmet le remplacement mutuel des motifs,
correspond a la séparation des motifs divergentpeumet le détachement d’'un motif de l'autre.
Les motifs similiares sont tous remplacables, m@s pas détachés, tandis que les motifs
divergents sont tous détachés, mais non pas toydaeables. L'évidence que le motifs soient plus
détachés que seulement séparés, nous amene adyanercombinaison toujours de plus en plus
complexe.

3. le plus grand par rapport au plus petit (divenge) (1<>3)
4. le plus petit par rapport au plus grand (divenge) (1<>3)
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2.1.4. Diversité unipolaire

Dans la diversité unipolaire il s’agit du rappottrd motif avec plusieurs, qui soient tous similaire
ou divergents, mas non pas homogénes ; un seuf asdthomogéne a un nombre indéfini des
motifs qui sont tous similaires ou homogénes, mais pas seulement a part. Un motif qui soit
homogene avec un autre, ne peut I'étre avec plissigparce que I'homogénéité est une
combinaison fondée sur la relativisation de deuxifsio La diversité des motifs est expliquée par
leur relativisation qui permet des rapports transaex des motifs similaires et divergents. La seule
condition qui existe, est qu'un seul motif doiteégimiliare avec plusieurs et divergent de plusieur
a la fois et en méme temps.

La transversalité des motifs prouve une flexibile@écore plus efficace des unités dans la
combinaison ; la diversité unipolaire correspond similitude et a la divergence dans la mesure ou
un seul motif est en relation avec un autre qusgmiiétre multiplié. Autrement que les motifs
similaires et divergents, les motifs diversifieaipent étre remplacés d’'une facon transversale. Un
seul motif diversifié est donc relatif a plusieuysj puissent tous étre similaires ou divergents a
fois, et non pas seulement a part. La seule comdifui existe, est que la transversalité est eféect
par le remplacement d’'un seul motif par plusieuta fois, mais non pas vice-versa, fait qui nous
fait parler de l'unipolarité de cette combinaison.

La séparation compléte, qui enléve a un seul ndotgrgent d’étre remplacé par un troisieme qui
soit son multiplié, nous fait parler de la transadité des motifs diversifiés, qui sont aussi sépar

un rapport transversal d'un motif avec l'autre ntéwas leur détachement, qui est propre a la
divergence. Autrement que dans le cas des motifdagies, un motif diversifié peut étre remplacé
par un motif divergent, fait qui provient de lartsaersalité des motifs, et non pas de la séparation
mais de méme que dans le cas de la similitude, atif diversifié peut étre remplacé par un motif
similiare qui soit son multiplié, grace a la traessalité.

5. le plus grand par rapport a plusieurs des plesits (diversité unipolaire) (1<>4)(3<>5)
6. le plus petit par rapport a plusieurs des pluargls (diversité unipolaire) (1<>4)(3<>5)
7. plusieurs des plus petits par rapport au pluangr (diversité unipolaire) (1<>4)(3<>5)

8. plusieurs des plus grands par rapport au plut geiversité unipolaire) (1<>4)(3<>5)

2.1.5. Diversité réciproque

Dans la diversité réciproque il s’agit d’'une releation mutuelle de plusieurs motifs ; plusieurs
motifs homogénes, similaires ou divergents sordtifel & plusieurs autres, qui sont homogenes,
similiares ou divergents eux-mémes entre ceux-efteOmultitransversalité des motifs, qui permet
un nombre infini des contacts parmi tous les motfs fondée sur une flexibilité maximale qui
existe entre les unités, définies par I’homogénddté&imilitude et la divergence. La relativisation
est fondée sur une réciprocité des motifs divésifgui n’enleve aucun contact qui ne soit possible
dans le cas de 'homogénéité, la similitude etivergience.
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Autrement que dans le cas de la diversité unipmldés motifs diversifiés, qui sont définis par la

réciprocité, sont relatifs aux autres qui soiemhpkacables par ceux-ci. Autrement dit, plusieurs

motifs diversifiés peuvent étre remplacés par plus, qui soient homogénes avec ceux-ci, mais le
soient aussi avec les motifs similaires, qui soleatmultipliés de ceux-la. Et de suite, plusieurs

motifs diversifiés peuvent étre remplacés par plus, qui soient similaires avec ceux-ci, mais qui

le soient aussi avec les motifs divergents, quérgoles multipliés de ceux-ci et de ceux-la. Et

encore, plusieurs motifs diversifiés peuvent éamplacés par plusieurs, qui soient divergents de
ceux-ci, mais ne puissent I'étre des motifs homegeat similaires, parce qu’ils sont détachés eux-
mémes de ceux-ci et de ceux-la.

La multitransversalité des motifs permet donc &iplurs motifs d’étre relatifs aux autres, qui sbien
tous homogenes, similiares ou divergents a lagbesn méme temps. Cette flexibilité efficace des
motifs prouve aussi la structure de la combinaigoinest la plus complexe possible. L'interaction
des motifs diversifiés, qui sont tous remplacabieéme si en partie détachés, correspond a une
complexité maximale des motifs qui sont tous trensaux, tout autant les homogenes, les
similaires que les divergents.

9. plusieurs des plus grands par rapport a plussetees plus petits (diversité réciproque) (4<>5)
(le plus grand est remplacable par le plus petit)

2.2. TRANSITION

La transition des fonctions signifie le remplacetds la fonction d’identification de I'objet par la
fonction de substitution de l'autre ; certains rfeotle proportions de la fonction d’identification
sont remplacables par ceux de la fonction de dubsti. La transition qui s’avance objet par objet,
a partir du concret, par I'abstrait, puis par lfagi jusqu’a I'action, nous fait relever trois phases
distinctes qui expliquent ce remplacement tram&tdes fonctions en question. La transition n’est
pourtant pas compléte, ce qui veut dire que seulecertains motifs sont remplacables en méme
temps que I'on laisse le reste sans considération.

2.2.1. | Phase

Dans la premiére phase de la transition, il s’dgitemplacement de la fonction d’identification du
concret par celle de substitution de I'abstraies Imotifs de proportions, plus précisement la
combinaison qui se construit de motifs similairdg, I'objet d’identification du concret sont
remplagables par d’autres motifs similaires dejéblble substitution de I'abstrait. La transition es
effectuée par une correspondance des motifs quiesbue rapport du concret avec I'abstrait, et
donc la mise en relation de la fonction d'identfion avec celle de substitution de la premiéere
phase de I'objectivation transitoire.

| Phase
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similitude (ide) > similitude (substi)
concret > abstrait

2.2.2. 1l Phase

Dans la deuxiéme phase de I'objectivation trangtfoil est question du remplacement de la
fonction d’identification de I'abstrait par celle dubstitution de I'animé ; les motifs divergengs d

I'objet d’identification de I'abstrait sont remplagles par d’autres qui sont divergents, c’est-a-dir
par une combinaison qui correspond a la fonctiosudsstitution de I'animé. La transition signifie

ici la correspondance des motifs qui soutient ppaat de I'abstrait avec I'animé, plus précisement
la mise en relation de la fonction de substitutitencelui-ci avec la fonction d’identification de

celui-la, combinaisons de la deuxieme phase daeition.

Il Phase
divergence (ide) > divergence (substi)
abstrait > anime

2.2.3. lll Phase

Dans la derniére phase de la transition, il s'dgiremplacement de la fonction d’identification de
'animé par celle de substitution de l'action ; lewtifs de diversité unipolaire de la fonction
d’identification de I'animé sont remplacables p&utres qui sont leurs équivalents, c’est-a-dire
ceux de la fonction de substitution de I'action ti@ment que dans les cas précédents, la transition
est ici compléte, ce qui veut dire que l'uniqgue bamison de I'animé correspond a l'unique de
l'action ; les motifs de diversité unipolaire de ftanction d’identification de I'animé sont donc
complétement remplacables par leurs équivalents filmction de substitution de I'action.

Il Phase
diversité unipolaire (ide) > diversité unipolairebsti)
animé > action

Pour en terminer avec cette partie, 'on peut \asner la table suivante :

concret : fonction d’identification (similitudeéivergence)
concret : fonction de substi (homogénéite)

abstrait : fonction d’identification_(divergenfmBversité unipolaire)
abstrait : fonction de substi (similitujle

animé : fonction d’identification (diversité unipale)




animé : fonction de substitution (homogénéité/sinaé/divergence

action : fonction d’identification (diversité récipque)
action : fonction de substi (diversité unipolgdire

14
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Il PARTIE : DEGRADATION

Les sensations qui s’attachent a I'objet, sont p&eda perception ; le percu s'insere dans I'eéspri
de I'individu par I'intermédiaire des vibrationsicgont perfectives ou duratives. La perfectivité de
vibrations signifie la mise en relief des sensai@ausées dans les circonstances précisées de
spatialité, tandis que leur durativité prouve lagtuation des sensations nées dans les circonstance
définies de temporalité. Les vibrations perfectisest en rapport avec les vibrations durativesade |
méme facon que la perception primaire est reladivia perception secondaire ; le couple de
sensations est constitué de vibrations perfectixesluratives, de méme qu’il I'est de perception
primaire et de perception secondaire.

La dégradation des sensations est premieremengédosut le phénomene de la substitution, et plus
précisement sur le besoin des individus d'utiliseiperception secondaire dans la réception des
vibrations ; la fonction de substitution de I'obj&inction qui correspond a la perception secoedair
du couple des sensations, soutient leur facon ldgerela palpation ou I'olfaction. L'entrée de la
premiere sensation, qui correspond a la vision diawtition, et puis sa sortie dans le couple
binaire, permet I'entrée de la seconde qui esin@gfile I'actualisation des vibrations tactiles ou
olfactives, constructives de la perception secardai

La dégradation est relevée plus en détail pardctijation transitoire dont nous avons parlé dans
les pages précédentes ; la structure des combmsaide® motifs de proportions d’'un objet, qui
correspond a la fonction de substitution, est tagglus simple que celle qui explique sa fonction
d’identification ; la transition des fonctions objpar objet conduit a une simplification des
proportions dans la mesure ou I'on a besoin d¢aglaer aux proportions de plus en plus simples de
I'objet qui en est construit. La dégradation estumée donc par la substitution tout autant qu’elle
s’ensuit du besoin des individus d’accentuer lgpa@dn ou I'olfaction, perception qui soutient
l'utilisation des sensations immédiates, inconrauéactivité animale.

Les sensations immeédiates de l'activité humaineg sonrapport avec la facon de I'individu de
concevoir I'extérieur ; le monde se présente poucdmme une actualisation des catégories ou des
différences. L'on peut préciser que sa facon dewvaic les vibrations, et puis celle d’absorber les
proportions dont est construit 'objet en questitaménent soit a la catégorisation soit a la
différenciation, deux conceptions distinctes. Retst & la coincidence des sensations, c’est-a-dire
relatives a I'occasion d’'une perception primairétd compatible ou incompatible avec une autre
qui soit secondaire, la catégorisation ou la d#féiation soutiennent la facon des individus
d’interpréter les vibrations percues comme résud@tl’information condensée au niveau de la
conscience ou de l'inconscient.

3.1. VIBRATIONS

Les vibrations produisent des sensations dansritedp I'individu qui prend l'objet qui s’y
attachent, comme un identifi€ ou un substitué dehiification de méme que la substitution
s’expliquent par la réception des vibrations peifes ou duratives. La fonction d’identificationt es
en rapport avec celle de substitution de I'objeisd mesure ou la perception primaire est suivie
par la seconde dans le couple, fait qui nous faitep des transferts des fonctions ; définies des
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proportions de l'objet, les vibrations perfectives duratives se transforment en perfectives ou
duratives, toujours suivant le cas.

3.1.1. Transfert |

Dans le premier transfert, il s’agit d'une transfiation des vibrations perfectives en duratives ;
dans les couples (1) et (2) dancret les vibrations visuelles et auditives perfectiyagcisées de

la similitude et la divergence, se transforment \ébrations tactiles duratives, définies de
’lhomogénéité. De méme que dans les couples (@) etu concret, dans les couples (1) et (2) de
I'animé les vibrations visuelles et auditives perfectivaes transforment en vibrations tactiles
duratives, mais autrement que dans le cas du dotesevibrations de la perception primaire sont
précisées de la diversité unipolaire, et celletadeerception secondaire de la similitude. Dans les
couples (3) et (4) de dhimé les vibrations visuelles eu auditives perfectivééfinies de la
diversité unipolaire, se transforment en vibratioifactives duratives, précisées de la divergence,
vibrations qui sont toujours duratives.

Transfert | : perfectives > duratives

concret (1) - vibrations visuelles perfectives (simi)
>

- vibrations tactiles durativeomo)

concret (2) - vibrations auditives perfectives (diver)
>

- vibrations tactiles durativediomo)

animé (1) - vibrations visuelles perfectives (uni)
>

- vibrations tactiles durativesimi)

animé (2) - vibrations auditives perfectives (uni)
>

- vibrations tactiles durativesimi)

animé (3) - vibrations visuelles perfectives (uni)
>

- vibrations olfactives durativesliver)

animé (4) - vibrations auditives perfectives (uni)
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>
- vibrations olfactives durativesliver)

3.1.2. Transfert Il

Dans le deuxieme transfert, il est question d'urendformation des vibrations duratives en
perfectives ; dans les couples (1) et (2) dédtrait, les vibrations visuelles et auditives duratives,
définies soit de la divergence soit de la diversiigolaire, sont transformées en vibrations testil
perfectives, précisées de la similitude. De ménme dpns les couples (1) et (2) de I'abstrait, dans
les couples (5) et (6) deahimé les vibrations visuelles et auditives durativestransforment en
vibrations tactiles perfectives, mais autrement daes le cas de I'abstrait, les vibrations durative
de la perception primaire sont définies de la di¥érunipolaire et les vibrations perfectives de la
perception secondaire de I’homogénéité.

Transfert Il : duratives > perfectives

abstrait (1) - vibrations visuelles durativesliver)
>

- vibrations tactiles perfectivelsimi)

abstrait (2) - vibrations auditives durativesini)
>

- vibrations tactiles perfectivgsimi)

animé (5) - vibrations visuelles durativesini)
>

- vibrations tactiles perfectivehomo)

animeé (6) - vibrations auditives durativesini)
>

- vibrations tactiles perfectivediomo)

3.1.3. Transfert llI

Dans le dernier transfert, il s’agit d’'une transfi@ation des vibrations duratives en vibrations qui
sont également duratives ; dans les couples (R) efe l'action c’'est-a-dire les seuls couples de ce
transfert, les vibrations visuelles et auditivesatives, précisées de la diversité réciproque, sont
transformées en vibrations olfactives durativeginds de la diversité unipolaire. Par rapport a la
perception, ces couples sont uniques, parce queldesions de la perception primaire et celles de
la perception secondaire sont équivalentes, c'elteaque les vibrations qui sont duratives et qui
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soutiennent en méme temps la fonction d’identiitcgt correspondent a celles qui expliquent la
fonction de substitution. Et par rapport aux projpos de I'objet, ces couples sont uniques, parce
gue tout autant les vibrations de la perceptiomarnie que celles de la perception secondaire sont
précisées d'une diversité, soit d'unipolarité et réciprocité, mise en relation des qualités des
proportions, qui est unigue a I'action.

Transfert Il ; duratives > duratives

action (1) - vibrations visuelles durativégeci)
>

- vibrations olfactives durativesini)

action (2) - vibrations auditives durativeseci)
>

- vibrations olfactives durativesini)

3.2. CONCEPTION

L’information tirée du percu s’insére dans l'espté I'individu au niveau de la conscience ou de
'inconscient ; on parlera de la conception quilepme la condensation de l'information dans
I'esprit. Les vibrations qui contiennent l'inforna essentielle, soutiennent son insertion, définie
de la perception primaire et la perception secordadans le couple. La coincidence mutuelle des
perceptions spatiales ou temporelles tout autaatlgwcoincidence de la perception spatiale avec
celle qui soit temporelle, au niveau de la consmertorrespond a leur incoincidence au niveau
I'inconscient, fait qui nous amene a discuter lggarisation ou la différenciation de I'information
en question.

3.2.1. Catégorisation

La catégorisation définit la condensation de I'mfiation au niveau de la conscience ; le besoin de
I'individu de concevoir I'extérieur comme une adisation des catégories, explique son envie de
s’appréter a sa condensation plus ou moins sujeddicLa mise en rapport de la perception
primaire avec la perception secondaire soutientdiaction entre I'identification et la substitutip

la perception spatiale attachée a une autre, aulbhi@erception spatiale relative a la perception
temporelle, correspondent a I'actualisation desatibns perfectives ou duratives dans un couple de
sensations. La coincidence des perceptions gqu’'stiesnt spatiales ou temporelles, décide de la
condensation de I'information sous forme de catégoplus précisement de sa catégorisation.
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La vision est coincidente avec la palpation, cevguit dire que ce que 'on voit 'on peut toucher,
et ce que I'on touche I'on peut voir ; les percepsi spatiales sont coincidentes au niveau de la
conscience. De méme que dans le cas des perceppatiales, I'audition est coincidente avec la
palpation dans la mesure ou la premiére dirigeetaidre ; 'on peut entendre que I'on touche, mais
'on ne peut pas toucher ce que I'on entend. Laaidence des perceptions spatiales de méme
gu'une coincidence de la perception temporelle aleqerception spatiale, définissent la
catégorisation de I'information, condensation deférmation dans I'esprit de I'individu au niveau
de la conscience.

VISION (IDE) <> PALPATION (SUBSTHCATEGORISATION

(activité humaine/activité des sourds-muets)

- vibrations visuelles perfectivgbum)>
- vibrations tactiles duratives (hum)

- vibrations visuelles duratives (hum/sou)>
- vibrations tactiles perfectivehum/sou)

AUDITION (IDE) <> PALPATION (SUBSTH CATEGORISATION

(activité humaine/activité des non-voyants)

- vibrations auditives perfectivggum)>
- vibrations tactiles duratives (hum)

- vibrations auditives duratives (hum/non-v)>
- vibrations tactiles perfectiveium/non-v)

3.2.2. Difféerenciation

Autrement que la catégorisation, la différenciatexplique la condensation de I'information tirée
du percu dans l'inconscient ; I'envie de l'individie voir le monde sous forme de différences,
définit sa facon de s’orienter vers une condensatios ou moins profonde. La perception primaire
suivie de la perception secondaire dans un cogpteive l'interaction entre I'identification et la
substitution ; la perception temporelle liée a an&re, ou bien la perception temporelle relativa a
perception spatiale, définissent I'actualisatios dibrations perfectives ou duratives dans le aupl
de sensations. La coincidence des perceptionsllagu®ient spatiales ou temporelles, décide de
cette condensation de l'information au niveau dednscient, c’est-a-dire de sa différenciation.

L’audition est coincidente avec l'olfaction, ce greut dire que I'on peut entendre ce que I'on sent,
et 'on peut sentir ce que I'on entend, dans I'mement ; les deux perceptions temporelles sont
donc coincidentes. De méme que dans le cas de axesptons temporelles, la vision est

coincidente avec l'olfaction dans la mesure ouréampere dirige la derniére ; I'on peut voir ce que

'on sent, mais I'on est incapable de sentir ce fjoe voit. La coincidence des perceptions

temporelles de méme qu’une coincidence entre leepgon spatiale et la perception temporelle,
soutiennent la condensation de l'information, pprgcisement sa différenciation au niveau de
I'inconscient.



AUDITION (IDE) <> OLFACTION (SUBSTHDIFFERENCIATION

(activité humaine)

- vibrations auditives perfectivghium)>
- vibrations olfactives duratives (hum)

AUDITION (IDE) <> OLFACTION (SUBSTHDIFFERENCIATION

(activité humaine/activité des non-voyants)

- vibrations auditives duratives (hum/non-v)>
- vibrations olfactives duratives (hum/non-v)

VISION (IDE) <> OLFACTION (SUBSTI)DIFFERENCIATION

(activité humaine)

- vibrations visuelles perfectivdbum)>
- vibrations olfactives duratives (hum)

VISION (IDE) <> OLFACTION (SUBSTI})DIFFERENCIATION

(activité humaine/activité des sourds-muets)

- vibrations visuelles duratives (hum/sou)>
- vibrations olfactives duratives (hum/sou)

20
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CONCLUSION

L'objectif de la substitution conceptuelle est tdrvenir a I'actualisation des vibrations qui
définissent le contact de lindividu avec I'exténie; la réception des vibrations perfectives ou
duratives reléeve son rapport avec l'objet qu'il miepour un identifié ou un substitué. La
transmission de la perception primaire dans lagmian secondaire, plus précisement dans la fagon
de lindividu d'utiliser la fonction de substitutiode I'objet, soutient son besoin de régler la
mobilité de la perception. Le phénoméne de la gukish est propre a I'étre humain qui prend pour
une nécessité de maitriser tout ce qui existe,dotant la réception des vibrations elles-mémes que
son image intérieure individuelle.

La réception des vibrations perfectives ou duratipeur expliquer la substitution, est fondée sur
l'intervention qui s’ensuit d’une distinction entfaccéleration et le ralentissement de la mobilité
de la perception ; le transfert des vibrations @bxations perfectives décrit le besoin de 'indiwi

de faire accélerer la perception, tandis que @luivibrations duratives son envie de la ralehfr.
palpation et l'olfaction, les perceptions de ladithtion, soutiennent l'intérét de I'individu aglér

la mobilité d’'une fagon qui soit autonome, a ld@d#nce d’'un animal qui prend tout ce qui existe
pour quelque chose de réglé d’'une facon qui saititee.

La mise en relief du phénoméne de la substitutionceptuelle conduit a la dégradation des
sensations ; la simplification des structures depqrtions de I'objet, précisée de I'objectivation
transitoire, parle pour I'envie de I'étre humaingdattacher a une accumulation de la pauvrété de la
perception qui 'améne a cette dégradation. La Kiitgtion de la conception que soutiendra le
contact personnel de l'individu avec lui-méme, tautant que celle de la structure de la toute
perception, I'induit a une perte éternelle de soage intérieure, de celle qui soit l'unique pour le
tenir en relation avec tout ce qui existe dansdade, autrement dit I'introspection.

Pour en finir avec cette étude, nous voulons vausdr la derniére table :

TABLE

concret : fonction d'identification (similitude/divgence)
concret : fonction de substi (homogéngité

- vibrations visuelles perfectives (simi) (3.1.1.)
- vibrations tactiles durativeiomo)
(conscience)

- vibrations auditives perfectives (diver) (3.1.1.)
- vibrations tactiles durativeomo)
(conscience)




abstrait : fonction d'identification (divergence/drsité unipolaire)
abstrait : fonction de substi (similitude

- vibrations visuelles durativesliver) (3.1.2.)
- vibrations tactiles perfectivesimi) (3.1.2.)
(conscience)

- vibrations auditives durativesini) (3.1.2.)
- vibrations tactiles perfectivesimi) (3.1.2.)
(conscience)

animé : fonction d’identification (diversité uniile)
animé : fonction de substitution (homogénéité/stade/divergence

- vibrations visuelles durativegsni) (3.1.2.)
- vibrations tactiles perfectivehiomo) (3.1.2.)
(conscience)

- vibrations auditives durativgsini) (3.1.2.)
- vibrations tactiles perfectivediomo) (3.1.2.)
(concience)

- vibrations visuelles perfectives (uni) (3.1.1.)
- vibrations tactiles durativeimi) (3.1.1.)
(conscience)

- vibrations auditives perfectives (uni) (3.1.1.)
- vibrations tactiles durativeimi) (3.1.1.)
(conscience)

- vibrations visuelles perfectives (uni) (3.1.1.)
- vibrations olfactives durativesliver) (3.1.1.)
(inconscient)

- vibrations auditives perfectives (uni) (3.1.1.)
- vibrations olfactives durativesliver) (3.1.1.)
(inconscient)

action : fonction d’identification (diversité récamue)
action : fonction de substi (diversité unipolaire

- vibrations auditives durativggéci) (3.1.3.)
- vibrations olfactives durativgsini) (3.1.3.)
(inconscient)

- vibrations visuelles durativégéci) (3.1.3.)
- vibrations olfactives durativesini) (3.1.3.)
(inconscient)



